i a

Rycina 4.5.

Zdjecie z naniesionymi liniami siatki (A) i opracowany na jej bazie model kregostupa (B).
Materiat wtasny.

Pomiary i raporty badan

W trakcie oceny ksztattu kregostupa z wykorzystaniem systemu DIERS najczesciej
wykorzystuje sie parametry opracowane przez dr. Harzmanna [2] (ryc. 4.6), pozwa-
lajace na okreslenie typu deformacji (postawa skoliotyczna/skolioza). Sa to:
odchylenie od pionu VP-DM [mm] - obrazuje odchylenie VP (wyrostka kol-
czystego sidédmego kregu szyjnego) od DM (srodka linii taczacej prawy i lewy
kolec biodrowy tylny gérny);
odchylenie boczne VP-DM [mm] - oznacza maksymalne odchylenie linii
srodkowej kregostupa od linii VP-DM w ptaszczyznie czotowej (wartos¢
na szczycie tuku skrzywienia);
skosnos¢ miednicy [mm] — oznacza réznice w wysokosciach doteczkéw
ledZwiowych w odniesieniu do pfaszczyzny poziomej (przekréj poprzeczny);
skrecenie miednicy [°] - oblicza sie z wzajemnej torsji ptaszczyzn w punktach
doteczkéw ledzwiowych (komponent pionowy);
rotacja powierzchni [°] - oznacza maksymalng rotacje powierzchni na linii
symetrii;
kat kifozy [°] - kat zmierzony miedzy oszacowanym potozeniem Th12 a VP;
kat lordozy [°] — kat zmierzony miedzy oszacowanym potozeniem Th12 a DM.
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4. Diagnostyka komputerowa
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